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Wbudowany odbiornik radiowy

Zabezpieczenie przed przeszkodami

Sterowanie radiowe oraz klawiszowe
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Elektroniczne ustalanie trzech pozycji postoju

przeno$nego.

1.  Wprowadzanie podstawowych ustawien za posrednictwem nadajnika

2. Mozliwo$¢ zaprogramowania do 20 nadajnikéw na jednym sitowniku. Kolejne

Elektroniczny Kondensator Silnik Hamulec Przektadnia 4.
sterownik

nastepne nadajniki powodujga nadpisywanie poczatkowo zaprogramowanych.

‘ I 3. Precyzyjne elektroniczne ustalanie pozycji krancowych wraz

z trzecia pozycja komfortowa wysokosci pancerza.

Elektroniczny system zabezpieczenia przed przeszkodami.

5.  Sygnalizacja dZwiekowo ruchowa podczas wywotywania wszelkich ustawier.

6.  Mozliwos¢ sterowania nadajnikiem radiowym oraz manualnie przetacznikiem

klawiszowym w systemie krok po kroku.

System rolety z
sitownikiem
radiowym

L1 L2

Czestotliwosé
transmisji

230V/50Hz 200m 25m

433.92 MHz

20 cm

ENZastrzezenia

Sitowniki z elektronicznym systemem zabezpieczenia przed przeszkodami oraz elektronicznymi krancéwkami przy aktywacji funkcji

automatycznych powinny by¢ montowane w zestawie z:

- wieszakami blokady:

- zatyczkami listwy dolnej lub buforami: % % @ @[‘g@
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GORA- aktywacja przycisku spowoduje ruch pancerza w gore.

DOL- aktywacja przycisku spowoduje ruch pancerza w dot.

P2SYS.- SYSTEMOWY P2- aktywacja przycisku wywotuje funkcje progr
P+ -aktywacja przycisku przetacza nadajnik na nastepny kanat.

P- -aktywacja przycisku przetgcza nadajnik na poprzedni kanat.

K1 -przyciski kanatu pierwszego.

K2 -przyciski kanatu drugiego.

MODE -przycisk aktywujacy ustawienia zegara i datownika.

1/ Podlgczenie sitownika do zasilania zgodnie z przyjetymi standardami energetyczn

o

~—w== BIALY- STEROWANIE MANUALNE 1
CZARNY- STEROWANIE MANUALNE 2

BRAZOWY- FAZA (L)
“®- NIEBIESKI- NEUTRALNY (N)
<= 70LTO/ZIELONY- OCHRONNY (PE)

Standardowe podtqczenie do sieci

Rysunek 1

Potqczenie silownika z nadajnikiem.

Aby potqczyé wybrany nadajnik z danym sitownikiem nalezy:
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Nastepnie naciskamy przycisk
,gora” ktory zostanie
potwierdzony sygnatem
dzwigkowym (x1 BIP).

Po prawidlowym
zaprogramowaniu nadajnika
sitownik wykona obrotowy
ruch impulsowy w obie strony.

W odstepie okoto dwéch sekund
nacisna¢ dwa razy przycisk ,P2”
co zostanie potwierdzone
kazdorazowo sygnatem
dzwiekowym (x2 BIP).

Szybkim pojedynczym ruchem nacisna¢
przycisk systemowy znajdujacy sie na gtowicy
sitownika co zostanie potwierdzone krétkim
sygnatem dzwigkowym (x1 BIP).

Brak sygnatu dZzwigkowego oznacza ,ze
sterownik sitownika posiada w pamigci

przynajmniej jeden nadajnik.

Antena radiowa _J/ .

Przefacznik jedno klawiszowy
impulsowy (bez podtrzymania)
steruje podnoszeniem ,stop i
opuszczaniem w sposéb krok

po kroku podczas
j " kazdorazowego naciénigcia

AC przycisku.
230V / soHz

OK

Przejdz do
programowania pozycji
krancowych (punkt4) .



xZ BIP

x2 KLIK *1KLIK
B(+n)
Dwa razy przyclskamy W odstepie do 3 sekund
przycisk ,P2”. Kazde przyciskamy przycisk ,P2”
’ przycisniecie bedzie na kolejnym nadajniku,
ierdzone sygnatem ktorego potrzebujem;
+B+< potwier sygnal 20 P! jemy
lédanBego sit (%v (n)ikl;ljest dzwigkowym sitownika. wprogramowaé w system
1BIP
mozIliwo$¢ zaprogramowania e )
maksymalnie 20 nadajnikéw.

4/ Zmiana bazowego kierunku obrotéw sitownika.

\ 6 sekund
< e

N \
Sitownik musi by¢ \
zatrzymany i tylko w takiej
sytuacji nalezy przytrzymac
przycisk systemowy
sitownika przez 6 sekund.

=

sterujacy.

Trzymac przycisk az do
momentu ruchu
impulsowego sitownika géra
i dot co oznacza akceptacje
procedury zmiany kierunku

obrotéw sitownika.

L

OK

Nadajniki zaprogramowane w
systemie z sitownikiem beda dziata¢
réwnolegle. Kazdy kolejny nadajnik
mozna doda¢ tylko na podstawie juz

Pancerz wykona impulsowy

ruchw gére i dét jesli
procedura dodania
kolejnego nadajnika

zakonczy si¢ pozytywnie.

w

OK

Po wstepnym ustawieniu bazowych

kierunkow obrotu sitownika nalezy

ustawi¢ pozycje krancowe gorne i
dolne potozenia pancerza.

Kiedy przyciskamy przycisk
,gora” na nadajniku i pancerz
\  rolety réwniez wykonuje
ruch ku gorze wtedy kierunek
bazowy obrotéw sitownika
est ustawiony prawidtowo.

5/ Programowanie pozycji kraricowych.

A- manualny (kraricowy dolny, kraricowy gdrny, komfortowy),

Dany sitownik zapewnia nam mozliwos¢ zaprogramowania trzech pozycji ustawiern pancerza w sposéb.
B- automatyczny (kraricowy dolny, kraricowy gérny),

C- automatyczny z kontrolnym czasowym dostrajamem pozycji kraricowych.
Wpr d.

w stan progr
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s
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Nacisna¢ przycisk ,P2” co

Nastepnie nacisnaé
zostanie potwierdzone
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OK

Przejdz do
programowania

XIKLIK

Kolejny raz Po prawi ym wy I
przycisk ,gora” nadajnika przycisk ,P2” co polecen nadajnika sitownik
sygnatem dzwiekowym co zostanie potwierdzone  zostanie potwierdzone wykona ruch u_npulsowy
(x1BIP). sygnatem dzwiekowym  sygnatem dzwiekowym  Pancerzem w obie strony co
(x1BIP). (x1BIP). oznacza gotowos¢ do“
programowania pozycji
krancowych.
A- Manualne ustawienia pozycji kraricowych
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nacisna¢ przycisk ,goéra” i
czekac az sitownik
podwinie pancerz do
zadanei wysokosci.
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-
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Przyciskami ,géra” badz ,dét”

ustalamy interesujaca nas
pozycje pancerza, ktéra jest
ulokowana pomiedzy pozycjami
krancowymi.

Zatrzymujemy pancerz w
interesujgcej nas pozycji

okoto 6 sekund.

Aby wysterowa¢ wczesniej ustalonq trzeciq pozycje (komfortowq) w trakcie kiedy pancerz jest
momentu ruchu pancerza w kierunku pozycji (komfortowej).

R

zadanej wysokosci
nacisna¢ przycisk ,stop” i
trzymac przez 6 sekund.

przyciskiem ,stop” i trzymamy

VAT OK

Po ustaleniu gérnej
pozycji krancowej mozna
przystapi¢ do ustawienia
dolnej pozycji kraficowej.

Sitownik po
zatwierdzeniu pozycji
kranicowej gornej
wykona ruch
impulsowy pancerzem
w obie strony.

pozycji krancowych .

OK

Po zakonczeniu

)

programowania pozycji
krancowych géra i dét
PO XIKLIK

\ A SN

sterownik automatycznie

‘ 6rs\ekund Sitownik po wychodzi z.fudnkc]l

\1 \ B zatwierdzeniu pozycji programo_wan.la o stanu
\ ‘} dolnej wykona ruch sterowania uzytkowego.

| impulsowy pancerzem

]ednym kllkmgclem N (
nacisna¢ przycisk ,dot” i XIKLIK
czekac az sitownik opusci

w obie strony.

A Przed ustalaniem trzeciej pozycji (komfortowej) pancerza niezbedne jest wczesniejsze ustawienie pozycji kraricowych sitownika. Nie ma koniecznosci wprowadzania sitownika w stan programowania. A

m mw

OK

A

A

w chw11| uzyskama pozycji
pancerz do pozycji dolnej. dolnej nacisna¢ i trzyma¢é

przycisk ,stop” przez 6

Po zakoiiczeniu programowania

pozycji trzeciej

(komfortowej)sterownik
automatycznie wchodzi w tryb
sterowania uzytkowego.

Jesli procedura byta
wykonana prawidtowo
sitownik wykona ruch
impulsowy pancerzem
w obie strony.

A

wiek pozycji nalezy przytrzymac przycisk ,stop” na nadajniku az do



Sitownik po ustaleniu
] pozycji kraficowej
gornej automatycznie
przetaczy si¢ na
szukanie pozycji
krancowej dolnej.

Sitownik po ustaleniu Si
pozycji kraficowej
dolnej automatycznie
przetaczy si¢ na
aktualizacje pozycji
krancowej gornej.

~
X1KLIK

Po wprowadzeniu sitownika w stan
programowania nalezy wcisnaé¢
przycisk ,gora” na nadajniku i czekac,
az pancerz osiggnie gorng pozycje
krancowa.

aktualizacji pozycji

krancowej gornej
automatycznie

przechodzi w stan

OK
A

Po zakoniczeniu
programowania pozycji
krancowych sterownik
itownik po

A

C- Automatyczne ustawienia z kontrolnym czasowym dostrajaniem pozycji kraricowych:

automatycznie wychodzi z
funkcji programowania do
stanu sterowania uzytkowego.

UWAGA
Opcja automatycznego ustawiania
pozycji kraficowych nie dziata

w sitownikach serii DM45EV/Y - 40/15

A

Jednq z funkcji ustawieri automatycznych jest mozliwos¢ aktualizacji potozen kraricowych raz w miesigcu co dzieje sie samoczynnie bez ingerencji uzytkownika.
Aby umozliwi¢ automatyczne dostrajanie potozeri kraricowych niezbedne jest zastosowanie wieszakéw blokady wraz z zatyczkami lub buforami listwy dolnej.
Aby funkcja ta byta w petni wysterowana trzeba najpierw ustawié¢ pozycje kraricowe zgodnie z instrukcjq 5A lub 5B a nastepnie:
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“~12 sekund Slan e
Po 6 sekundach Po 10 sekundact
| xIKLIK
—
Po ustaleniu pozycji kraficowych nalezy v rakcie przytrzymywania
na glowicy sitownika nacisnac i
przytrzymac przycisk systemowy przez
12sekund az do momentu aktywacji
sygnatu dzwiekowego
(x1BIP).

przycisku systemowego

sitownik po 6 sekundach

wykona obrotowy ruch
impulsowy pancerzem w obie

przycisku systemowego

)

W trakcie przytrzymywania

sitownik po 10 sekundach
wykona ruch impulsowy

x1BIP

o

o o .

Po 12 sekundact

W trakcie przytrzymywania
przycisku systemowego sitownik
po 12 sekundach wykona ruch
pancerzem w obie strony i

pancerzem w obie strony. zatwierdzi operacj¢ sygnatem
dzwigkowym (x1 BIP).

Po zakoriczeniu programowania
aktywacji funkcji automatycznej
aktualizacji pozycji kraficowych

sitownik przechodzi do stanu
sterowania uzytkowego.

A

6/ Kasowanie pozycji trzeciej (komfortowej) i/lub pozycji kraricowych. zatrzymywania sie pancerza:

A-kasowanie pozycji (komfortowej) zatrzymywania sie pancerza,

B-kasowanie pozycji kraricowych wraz z pozycjq trzeciq (komfortowq) zatrzymywania sie pancerza,

A Jednorazowe wykonanie procedury kasowania pozycji kraricowych powoduje wykasowanie wszystkich wczesniej ustalonych pozycji zatrzymywania sie pancerza. A

A- Kasowanie pozycji (komfortowej) zatrzymywania sie pancerza:

o Prawidtowe zakonczenie,
- procedury kasowania
trzeciej pozycji
(komfortowej) sitownik
potwierdzi sygnatem
dzwiekowym (x3 BIP).

"~
- X4KLIK
Ustawiamy pancerz w trzeciej
pozycji (komfortowej) i pie¢

razy w odstepach jednej

x1KLIK

Szybkim ruchem nacisnaé
przycisk ,P2” co zostanie

OK

A

Po zakonczeniu procedury
sitownik pancerza bedzie
zatrzymywat sie tylko dzigki
funkcji blokowania na
przeszkodach co przy
dhugotrwalym stosowaniu

x1KLIK

Pancerz wykona
Nastepnie przycisnaé impulsowy ruchw

przycisk ,P2” co

potwierdzone syg|

ie przycisnaé

gore i w dot jesli

dzwiekowym (x1 BIP) przycisk,dét” co

zostanie potwierdzone
sygnatem dzwigekowym

procedura kasowania

znacznie obnizy sprawno$¢ i
zywotno$¢ sitownika.

y ¢ pozycji zatrzymywania
zostanie potwierdzone (x1 BIP) sie pancerza zostata A
. : sygnatem dzwiekowym
sekundy naciskamy przycisk
o B (x1 BIP)
»Stop” na przednim panelu
nadajnika.

7/ Funkcja automatycznego powrotu sitownika po napotkaniu przeszkody.

x1BIP

x1 BIP
x1BIP — —
.:> o :: Q :; Po zakonczeniu programowania
\ sitownik potwierdzi opcje sygnatem
3 N 3 \ O\ dzwiekowym (x2 BIP) jesli funkcja
E3N A & \ automatycznego powrotu jest
KIKLIK \J \J aktywna, sygnalem dzwigkowym
| \ sl N
Nacisnaé praycisk ,P2” co lel.lI(\\ | XIKLIK \ | . (xltBIP)]esll funkqta st
i N > automatycznego powrotu jes
zostanie potwierdzone Nastepnie nacisnaé przycisk Nastepnie nacisna¢ przycisk " yL‘zn 80 POWTotL )
tem dzwiekow nac S ot e : nieaktywna
sygna ( BIP)Q ym d6t” nadajnika co zostanie ,d6t” nadajnika co zostanie
x1 . "

potwierdzone sygnatem
dzwiekowym (x1 BIP).

8/ Powrdt do ustawien fabrycznych.

A Procedura kasowania jakiegokolwiek nadajnika usuwa wszystkie nadajniki jakie byly potqczone w systemie z sitownikiem oraz usuwa wszystkie pozycje kraricowe wraz z trzecig pozycjq (komfortowq)
zatrzymywania sie pancerza. A

potwierdzone sygnatem
dzwiekowym (x1 BIP).

X1BIP X1BIP
O K
X1 KLIK o i -
A Po zak procedury k
D\ \ nadajnikéw aby mie¢ mozliwo$¢
\ N/ sterowania sitownikiem pancerza
\
Nacisna¢ przycisk ,P2” N |

co zostanie

Nacisna¢ przycisk ,stop”
nadajnika co zostanie
potwierdzone sygnatem
dzwiekowym sitownika
(x1BIP)

potwierdzone sygnatem
dzwiekowym sitownika.
(x1BIP)

Nacisna¢ przycisk ,P2”
nadajnika co zostanie
potwierdzone sygnatem
dzwigkowym sitownika
(x1BIP)

Pancerz wykona
impulsowy ruch w gére i
dot jesli procedura
kasowania nadajnika
zakonczyla si¢ pozytywnie.

nalezy programowac sitownik

chronologicznie zaczynajac od punktu

drugiego ,pofaczenie sitownika z
nadajnikiem”.

A



